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Gama DCR,

Y del mismo modo que Infranor permite a las PYME
acceder a las ventajas de la automatizacion, los
fabricantes de equipos originales pueden llegar a un
publico mas amplio gracias al desarrollo tecnoloégico..

Nuestros equipos de ingenieros de automatizacion,
expertos en aplicaciones, desarrolladores de
software, socios de canal y servicios de asistencia
estaran a su disposicion para ayudarle a implantar su
Cobot..

Nuestras tecnologias de eficacia probada ayudan a los
fabricantes a sacar el maximo partido de sus
operaciones.
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Poder de automatizacion

Infranor permite a fabricantes de todos los tamanos
sacar el maximo partido de la automatizacion
flexible, ya sea para aumentar el rendimiento,
mejorar la calidad de las piezas o potenciar la
capacidad y competitividad de su empresa.

¢ Qué desea automatizar? Si busca impulsar su
negocio, aumentar los margenes o mejorar el
crecimiento de los ingresos, Infranor tiene la
solucion. Infranor ha disefnado la gama DCR Cobot
para convertir sus retos empresariales en soluciones
roboticas colaborativas.
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Y Descubra la linea de productos de robots colaborativos
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DCR-700-3-6 DCR-1000-5-6 DCR-1100-8-6 DCR-1300-10-6 DCR-1000-15-6 DCR-1700-20-6

Peso Peso Peso Peso Peso Peso
16kg 27kg 30kg 38kg 32kg 65kg

Carga util Carga util Carga util Carga util Carga util Carga util

3kg 5kg 8kg 10kg 15kg 20kg

Alcance Alcance Alcance Alcance Alcance Alcance
700mm 1000mm 1100mm 1300mm 1000mm 1700mm
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» Componentes funcionales esenciales
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“Instalacion facil: el bajo peso proprio hace que la

instalacion sea rapida y sencilla

Seqguro y fiable: cumple los requisitos de

- cooperacion hombre-maquina, sin necesidad de

vallas

Bajo consumo : unos 200 vatios.

Bajo coste total de propriedad.
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CINFRANOR

Especificaciones

DCR-700-3- DCR-1000-5-6 DCR-1100-8-6 DCR-1300-10-6 DCR-1000-15-6 DCR-1700-20-6
Peso 16KG 24KG 30KG 38KG 32KG 65KG
Carga util 5KG 8KG 10KG 15KG 20KG
Alcance 1000 1100 1300 1000 1700
Grados util 6 6 6
libertad 2 6
Repite 10.02 +0.03 1003 +0.03 +0.03 +0.05
Posicion
Precision
Clase IP Ip54 lp54 |p54 Ip54 Ip54
seis-dimensionales seis-dimensionales sensores| seis-dimensionales sensores seis-dimensionales sensores seis-dimensionales sensores seis-dimensionales sensores

Sensores sensores de torsion de torsion de torsidon de torsion de torsidon de torsion
E/S 2 entradas, 2 salidas 2 entradas, 2 salidas 2 entradas, 2 salidas 2 entradas, 2 salidas 2 entradas, 2 salidas 2 entradas, 2 salidas
Velocidad 2 <2m/s <2m/s
actuador final <em/s <2m/s / <2m/s <2m/s
Bus de campo Ethercat Ethercat Ethercat Ethercat Ethercat Ethercat
Voltaje 48DC 48DC 48DC 48DC 48DC 48DC
Instalacion Montaje en suelo, Montaje en suelo, Montaje en suelo, Montaje en suelo, Montaje en suelo, Montaje en suelo,

invertido, en voladizo invertido, en voladizo invertido, en voladizo invertido, en voladizo invertido, en voladizo invertido, en voladizo
Eje Rango Méaxima Rango de Méaxima Rango de Méaxima Rango de Méaxima Rango de Méaxima Rango de Maxima

’?eb . velocidad trabajo velocidad trabajo velocidad trabajo velocidad trabajo velocidad trabajo velocidad
rabajo

Articulacion 1 +180° 180°/s +180° 125%/s +180° 125°/s +180° 125°/s +180° 125%/s e 125%/s
Articulacion 2 +180° 180°/s +180° 125°/s +180° 125°/s +180° 125°/s +180° 125°/s +180° 125°/s
Articulacion 3 +180° 180°/s +180° 180°/s +180° 125%/s 1180° 125%s +180° 125%s 1180° 125%/s
Articulacion 4 +180° 200°/s +180° 200°/s 1180° 180°/s +180° 180°/s +180° 200°/s +180° 180°/s
Articulacion 5 +180° 200°/s +180° 200°/s +180° 180°/s +180° 180°/s +180° 200°/s +180° 180°/s
Articulacion 6 +180° 200°/s +180° 200°/s +180° 180%/s +180° 180°/s +180° 200°/s +180° 180%/s
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N
> Planos de dimensiones de robots colaborativos
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DCR-700-3-6 DCR-1000-5-6 DCR-1100-8-6 DCR-1300-10-6 DCR-1000-15-6 DCR-1700-20-6




Basada en la innovacion tecnologica independiente

Al servicio de la fabricacion avanzada mundial
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